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  رهپا (راهكار پايش ناوگان) 

  رهپاقابليت هاي سامانه پايش ناوگان 

از خودرو و  در مواقعي است كه    خودروسازماني امنيت  شخصي و    هاي صاحبان وسايل نقليه دغدغهيكي از  
ز  اته است.  افزايش يافقيمت وسايل نقليه به شدت  اين نگراني با بالارفتن  ،  اند موتورسيكلت خود فاصله گرفته

  يهااستفاده سوء   هاي متعدد و با چالشدر صورت فقدان سامانه مديريتي    يسازمان  واحد حمل و نقل ي  طرف
حال  ياحتمال در  است،  زم  ي د يمف  يراهكارها  يابيرد  يفناور  كهيمواجه  م  نهيدر  و    ي كاركردها  زان ينحوه 

  .دهد ي قرار م ران يمد  اريدر اخت يسازمان ي خودروها

ارائه    براي كاربران شخصي و سازمانيراهكارهايي    كاربران مختلف وسايل نقليه،  هاي منديه به نيازتوج   ارهپا ب
  و ارائه يك سامانه جامع افزاري و نرم افزاري  هاي اين سامانه يكپارچه سازي سختيكي از مزيت  كرده است.

اى و آنلاين وضعيت  ان حمل و نقل ابزارى براى مشاهده، بررسى و كنترل لحظه گسامانه كنترل ناو .  رديابي است
افزارى مي  تجهيزات سخت  به  نقليه مجهز  نفعان آن  تردد و توقف وسايل  ابزار ذى  اين  از  استفاده  با  باشد. 

زمان از شبانه روز فعاليت و تردد وسايل نقليه مورد نظر خود را مانيتور كرده. اخطار ها و    توانند در هر مى 
ه  نزارشات مشخصى بصورت فايل هاى اكسل از ساماگهشدارهاى رخ داده مربوطه رو مشاهده و در صورت نياز  

  توان به موارد زير اشاره كرد. هاي كلي سامانه مي . از جمله ويژگي تهيه كند 

 ياب موقعيت هاي دستگاه صبن (GPS) ن سنگي و سبك هاي خودرو روي 

 و هوايي آب شرايط ره در و سال ايام امتم رد عتهسا ٢٤ بصورتو آنلاين   مكانيزه كاملا كنترل 

 گانرانند آموزش و شناسائي با تردد ايمني سطح بردن بالا   
  رانندگان، حانسوت و تصادفا  از  جلوگيري  سرعت، كنترل با سوخت مصرف كنترل و كاهش( سازماني  هاي هزينه شكاه  

 )راهنمايي پليس توسط عملياتي خودروهاي توقف از جلوگيري احتمالي، هاي جريمه از لوگيريج

 اداري مأموريت حوزه از خارج و ضروري غير ددهايتر كنترل و كاهش  

 جغرافيايي محدوده پراكندگي و فرآيندها پيچيدگي به مربوط هاي محدوديت بدون سرپرستان  لطتس  

 ها كاميون  توسط شده بارگيري مواد و كالا رديابي
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  هاي سخت افزاري ويژگي

در چند مدل اقتصادي، پيشرفته و جامع عرضه  متناسب با نياز كاربران شخصي و سازماني  محصولات توليدي رهپا،  
  . شودمي

 RP200  اقتصادي مدل

 2 نسل دوم يتكنولوژ  مبتني بر ياقتصاد رديابG 

 پيامك و اپليكيشن موبايلي از طريق وبنقشه  يرو قيدق تيموقع  شينما ، 

 سانتيمتري  ٤در  ٦ ابعاد كوچك 

 كلتيانواع خودرو و موتورس ي بر روسريع و آسان نصب  تيقابل   

   امكان كنترل پيامكي 

  هينقل لهيخاموش كردن وس ياتصال رله برا تي قابل (يك ورودي ديجيتال داراي ( 

 ( قابليت خاموش كردن وسيله نقليه ) داراي يك خروجي ديجيتال 

  

 RP212 پيشرفته مدل

 2 نسل دوم يتكنولوژ  مبتني برپيشرفته  رديابG 

 از طريق وب ، پيامك و اپليكيشن موبايلي نقشه  يرو قيدق تيموقع  شينما 

 به كاربر   هاي مديريتيزمان كاركرد و ... و ارائه گزارش ،ثبت لحظه اي سرعت، مسير تردد 

  ي سانتيمتر ٨در  ٦ابعاد كوچك 

 مقاوم با كلاس حفاظتي  بدنهIP65 

 كلتيانواع خودرو و موتورس ير روبنصب   تيقابل   

  داخلي و امكان تغذيه توسط سيستم برق وسيله نقليهداراي باتري  

   داراي حافظه داخلي براي نگهداري اطلاعات رديابي 

   امكان كنترل پيامكي و خاموش كردن وسيله نقليه 

 اتصال انواع سنسورهاي ديجيتال / قابليت تشخيص روشن و خاموش شدن وسيله نقليه( داراي دو ورودي ديجيتال ( 

 خاموش كردن وسيله نقليه اتصال رله براي قابليت  ( داراي يك خروجي ديجيتال( 

 ) اتصال انواع سنسورهاي آنالوگداراي يك ورودي آنالوگ( 

  داراي بلوتوث داخلي 
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 RP424 جامع مدل

 4 يتكنولوژ مبتني بر  جامع رديابG 

 پيامك و اپليكيشن موبايلي از طريق وب ، نقشه  يرو قيدق تيموقع  شينما 

  ثبت لحظه اي سرعت، مسير تردد و زمان كاركرد و ... و ارائه گزارش به كاربر 

  سانتيمتر  ١١در  ٦ابعاد 

  ضد رطوبتم مقاوقاب IP68 

 ري و كاميون سواانواع خودرو  ير روبنصب   تيقابل 

  داخلي و امكان تغذيه توسط سيستم برق وسيله نقليهداراي باتري  

   داراي حافظه داخلي براي نگهداري اطلاعات رديابي 

   امكان كنترل پيامكي و خاموش كردن وسيله نقليه 

  اتصال انواع سنسورهاي ديجيتال / قابليت تشخيص روشن و خاموش شدن وسيله نقليه( ورودي ديجيتال ٣داراي( 

  خاموش كردن وسيله نقليه اتصال رله براي قابليت  ( خروجي ديجيتال ٢داراي( 

  اتصال انواع سنسورهاي آنالوگورودي آنالوگ ( ٢داراي( 

  بلوتوث داخلي داراي 

 دما و رطوبت  داراي قابليت اتصال سنسور 

  ت تماس اضطراريقابلي(  يكروفون داخلي و قابليت اتصال بلندگومداراي ( 

 

 پنل مديريت ناوگان   هاي نرم افزاريويژگي
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 اي، سابقه مسير پيموده شده، محدوده (استان، شهر، مناطق  شامل موقعيت جغرافيايي لحظه  هاي پايشسرويس

هاي لازم هنگام ورود و  هشدارهاي مشخص و تعريف  شهري، جاده) تردد در دوره زماني مشخص، تعريف محدوده
 خروج به محدوده مورد نظر است.

 بازه زماني مشخص    هاي پيمايش سرويس در  ، وقوع  )لانهسا  ماهانه،  هفتگي،  روزانه،(شامل مسافت طي شده 

اي، سرعت و در يك نگاه كلي كارنامه خودرو در طول بازه  تصادف، جهت وقوع ضربه و شدت ضربه، شتاب لحظه
 زماني مشخص است. 

  نرم افزاري امكانات و بخش هاى اصلى سامانه

به تشريح مورد بررسي قرار خواهند هركدام از عناوين در فصول آتي آمده است.  زيرهاى اصلى سامانه در رست امكانات و بخشفه
 گرفت.  

 مديريت پورتال

o مديريت كاربران 

o هاي سازماني مديريت نقش 

o ها مديريت سازمان 

 مديريت اطلاعات ناوگان  

o اي ناوگان اطلاعات شناسنامه 

 رديابى ناوگان روي نقشه

o  كزارش موقعيت زنده خودروها 

o مورد نظر  يتيريمد  يها و گزارش هامشاهده متحرك   
o موردنظر  يهاو كاركرد در بازه ريخودروها، خط مس  تيموقع نيآخر  
o متحرك خاص  يشده برا يط ريمس يكيگراف يسازه يشب  
o نقشه   يبر رو رفعاليفعال و غ   يتعداد خودروها مشاهده 

o اطلاعات به صورت شيو نما  يكل ناوگان در صفحه اصل  شينما Pop-up نقشه  يبر رو  
o ف يخاص قابل تعر طياز ناوگان براساس شرا يبخش ش ينما امكان  
o تيقابل Filtering خاص   تيناوگان با قابل كيتفك يبرا 

 مديريت نقشه 

o هاي مسافرياضافه كردن لايه هاي جديد به نقشه نظير پايانه 

o تعريف حصار نقشه اي Geo Fence   و تعريف هشدارهاي مورد نياز 

o ي بر اساس اطلاعات ارسال دستگاه ها كيمحاسبه تراف GPS 

o يكيتراف طيبا در نظر گرفتن شرا ي ابيريمس سيسرو 
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o نقشه و فونت  يداده شده رو ش ينما يتاي و د  ياز لحاظ رنگبندي (او ماهواره يشهر يسفارش يارائه نقشه ها ( 

o گرد) (مسئله دوره  مختلفمقاصد هنگام سفر به  ريمس  نيتركردن كوتاه  دايپ  سيسرو 

o  نمايش ترافيك مسير ها 

 گزارشات، نمودارها و داشبورد 

o خودروها يابيگزارش رد   
o خودروها تيموقع گزارش  
o تردد خودرو  ريمس گزارش   
o ناوگان انهيكاركرد ماه گزارش  
o يتخلفات سرعت گزارش  
o و هشدارها  دادهايرو گزارش  
o خلاصه اطلاعات موقعيت 

o مختلف يزمان  يگزارش مدت زمان توقف خودروها در بازه ها   

o شده فيتعر ريمس  اي خاص و  يمدت زمان كاركرد خودرو در بازه ا گزارش   

o يكاركرد يو در دوره ها انهيكاركرد به صورت روزانه، ماه مجموع  

o متحرك) رفعال،يآن ها (فعال، غ  تيمتحرك ها بر اساس وضع تيموقع  شينما  

o به صورت  ابيهر رد تيوضع  ش ينقشه و نما  يمشخص نمودن هر متحرك بر رو Pop-up Box اب يهر رد  ي برا  

  .داده شود شينقشه نما يبر رو

o شينما Footprint متحرك (ها)  يحركت) برا ري(مس 

o قبل  يبا توجه به داده ها ييهر سامانه خودرو  يارسال يخطاها حتصحي  

 اطلاعات يايه 

o  مديريت دسته بندى خودروها 

o  مديريت خودروها 

o مديريت رانندكان  
o  مديريت محدوده هاى جغرافيايى 

  مديريت رخدادها و هشدار ها 
o  مديريت هشدار ها 

o كزارش هشدار ها 

o هشدار (  شينماAlertارسال   ييسامانه خودرو  يكه از سو  ييآلارمها  تيآن ها و امكان ارائه وضع  ي) و دسته بند

  شود. يم

  


